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Driver Integrated Motorized Stages SBIS Series

This product is a motorized stage with a built-in 5-phase stepper motor driver and controller. It saves wiring,

takes up little space, and can be controlled by a simple command.

o There are two types of stages, X-axis and Z-axis.

o The Z-axis type is equipped with an electromagnetic power-off brake as standard. When the power is turned off, the braking force
works to hold the load securely.

o PC control via RS232C interface, or manual control via the knob on the controller body are available.

o Up to 99 axes of SBIS series stages can be connected using dedicated cables. (Daisy Chain configuration)

B Guide

» The SBIS interconnection cable HR10HR10P-RC-1 (with
power cord inside) or HR10HR10-RC-1 (without power
cord inside) is available separately. (Notel)

»Cable D9HR10-RC-2 for PC to SBIS connection is required
separately.

»AC adapter "AC-ADP-2433" is recommended to supply
power for up to 3 axes. (For the fourth and subsequent
axes, an additional AC adapter is required for each of the

three axes.) (Note 1)

» The following sample program can be downloaded and

used.
o SG Sample for 32/64 bit Windows®
o LabVIEW

l Attention

» (Note 1) Use "HR10HR10-RC-1" (without power wire) to
connect SBISs if power is supplied from a different power
supply.

» Use "HR10HR10P-RC-1" (with power wires) when
connecting up to 3 axes using the same power supply.

What's daisy chain?®

Up to 99 axes of SBIS series stages can be connected using dedicated cables. (Daisy Chain configuration)
If you send command for connect, device number will automatically assign like 1~99 from nearest axis from PC.

Example connect

/z

EX.)DC24V 3.33A of the stages in these 3 stages. All stage’s rated current < rated

current of AC adapter. It must prepare above relationship.
[
|
|
C ication Cabl : ‘i'**x oRZ Eﬁzs-**x orz szis-**x orz
ommunication Cable
DOHR10-RC-2 | _ _
\ Connect cable that have power wire Connect cable that have power wire
HR10HR10P-RC-1 HR10HR10P-RC-1
\  am e S EEE e EEE D M S EEE M B EEE B G EEE M e e e e =

AC adapter AC-ADP-2433
Ex.)DC24V 3.33A

Connect cable that doesn’t

l
have power wire.
(HR10HR10-RC-1)
[ —
I It has to connect every 3
| 6-**X or Z i 6_>i*x orzZ 6-I**X orz axes by cable that
|

doesn’t have power wire

Connect cable that have power wire Connect cable that have power wire like below.
HR10HR10P-RC-1 HR10HR10P-RC-1 HR10HR10-RC-1
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Driver Integrated Motorized Stages

SBIS-X Series

[Ce |[rons| @@ W9311

X Type

The X-axis model has a lineup of 5 types.
Up to 99 axes can be controlled by connecting SBIS series
with each other using dedicated cables.

Travel [mm]

35 50 100 200 300

SBIS Cable

SBIS Communication Cables

(See to SBIS Cables page)

D9HR10-RC-2

SBIS Cables (with power cord)

HR10HR10P-RC-1

SBIS Cables (without power cord)

HR10HR10-RC-1

Specifications

Part Numbermber (-M6)

SBIS26-35X-M6

SBIS26-50X-M6

SBIS26-100X-M6

SBIS26-200X-M6

SBIS26-300X-M6

SBIS26-35X-INCH

SBIS26-50X-INCH

SBIS26-100X-INCH

SBIS26-200X-INCH

SBIS26-300X-INCH

Part Numbermber (-INCH)
Travel (mm) 35 50 100 200 300
Stage Size [mm] 120x120 120x120 120x120 120x120 120x120
R S Ball screw diameter | Ball screw diameter | Ball screw diameter | Ball screw diameter | Ball screw diameter
®8mm 2mm lead ®8mm 2mm lead ®8mm 2mm lead ®8mm 2mm lead ®8mm 2mm lead
gsggl?ig;ct?cl)ns Positioning Slide Outer rail structure | Outer rail structure | Outer rail structure | Outer rail structure | Outer rail structure
Giude Method Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum
Finish Black anodized Black anodized Black anodized Black anodized Black anodized
Electromagnetic Brake None None None None None
Weight [kg] 3.00 3.00 3.70 4.65 5.60
R(eS(I’\I/ngOEn:sO) XFactory default 0.05pum/pulse 0.05pum/pulse 0.05um/pulse 0.05pum/pulse 0.05pum/pulse
MAX Speed [mm/sec] 40 40 40 40 40
Positioning Accuracy (um) 5 5 10 15 20
Positional Repeatability (pm) 3 3 3 6 6
Load Capacity (N) 117N (12.0kgf) 117N (12.0kgf) 117N (12.0kgf) 117N (12.0kgf) 117N (12.0kgf)
Accuracy Pitch("/N-cm) 0.23 0.23 0.23 0.23 0.23
Specifications |vioment Stiffness  |yaw("/N-cm) 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12
Roll("/N-cm) 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Lost Motion (um) 3 3 5 5
Backlash (um) 3 3 3 3
Parallelism(um) 50 50 50 50 50
Running Parallelism (um) 10 10 10 10 20
Pitch(")/Yaw(") 25/20 25/20 25/20 30/25 30/25
Sensor Part Number Micro photo sensor: GP1S092HCPIF(Sharp Corporation)
B Limit Sensor Equipped (NORMAL CLOSE)
Proximity Origin Sensor None Equipped (NORMAL OPEN)
Origin Sensor Equipped (NORMAL OPEN)

Motor / Sensor Specifications

IType 5-phase stepping motor 0.75A/phase (Oriental Motor Co., Ltd.)
Motor Motor Part Number PK525HPB-C4 ([128mm)

Step Angle 0.72°

Power Voltage DC5~24V+10%

e TR 80mA or lower (20mA or lower per sensor)

P SBIS26-35 : 60mA or lower (20mA or lower per sensor)

Sensor

Control Output NPN open collector output DC30V or lower, 50mA or lower

output Logic When shaded: Output transistor OFF (no conduction) : Limit Sensor

2 9 When shaded: Output transistor ON (conduction): Origin sensor, Proximity Origin Sensor
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Outline Drawing

SBIS26-**X-M6

Hexagon socket head cap screw M6 % 10---67 (35)
Hexagon socket head cap screw M6:X 10---102 (50, 100)

Hexagon socket head cap screw M6 10--147 (200) 120
Hexagon socket head cap screw M6 10---187 (300) 50 50
A 75
70 17-M6x1 depth 6
25|25 e
B & < ° eoles ° ¢ & & 1616 /10-Méx0.7 depth 6
X LY} ] T e S
o ||= . i 182 g |
2 = o . e JEe = Y 'y
- X os l_ﬂ 1] -
= > o+ o°% % & o i SRt o A
= — FoUTl e IES L T Q
o B R 440+ AAAIETTT ke .
: i i T == o
D 5 G- mounting -++—¢- & b in
F E slotted hole + ° 0,0 '.‘T "
| 8-M3x0.5 depth6
Travel H Travel H
<Mounting hole pattern of a top plate >
oo o [FO8 [T ' G
Part Number A B c D E F G H
SBIS26-35X-M6 306.5 79 29 100 (50x2) 28.2 101.6 (50.8x2) 6 17.5
SBIS26-50X-Mé6 3215 | 865 115 150 (25, 50x%2, 25) 103 152.4(25.4,50.8x2,25.4) 10 25
SBIS26-100X-M6 3715 | 1115 115 200 (50x4) 929 203.2 (50.8x4) 10 50
5BIS26-200X-Mé6 4715 | 1615 | 115 300 (50x6) 9.1 304.8 (50.8x6) 14 100
SBIS26-300X-Mé 5715 | 2115 | 115 400 (50x8) 8.3 406.4 (50.8x8) 18 150

SBIS26-**X-INCH

Hexagon socket head cap screw 1/4-20UNCx 3/8...6 screws (35)
Hexagon socket head cap screw 1/4-20UNC % 3/8...10 screws (50, 100)
Hexagon socket head cap screw 1/4-20UNCx 3/8...14 screws (200) 120

Hexagon socket head cap screw 1/4-20UNCx 3/8...18 screws (300)
50, ..50
A 75
70 17-M6x1 depth 6
B & & [°aefes | ¢ & @ 25(25
2 — e 0 ¢ oo {<l2e 16:‘_6 /’ 10-M4x0.7 depth 6
8= : RER : N i
i i °s e & g
= &= y & 3 o 8000 Y = & ! VI o0 e -
- %4 Hirg or |3
B ~f JONE BTN B L IS
D € G- mounting g *; i AR KT LS =2
F E slotted hole té o f¢¢¢ 5] 8
aa o000 ,
\
Travel H Travel H '-SiMSXO'S depth 6
e ———— = <Mounting hole pattern of a top plate >
ols o @20, [T | G
Part Number A B E D E F G H
SBIS26-35X-INCH 306.5 79 29 100 (50x2) 28.2 101.6 (50.8x2) 6 17.5
SBIS26-50X-INCH 3215 | 865 11.5 150 (25, 502, 25) 10.3 152.4(25.4,50.8x2, 25.4) 10 25
SBIS26-100X-INCH 3715 [ 1115 | 115 200 (50x4) 9.9 203.2(50.8x4) 10 50
SBIS26-200%-INCH 4715 | 1615 | 115 300 (50x6) 9.1 304.8 (50.8x6) 14 100
SBIS26-300%-INCH 5715 [ 2115 | 115 400 (50x8) 8.3 406.4 (50.8x8) 18 150
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Driver Integrated Motorized Stages
SBIS-Z Series

[Ce |[roHs| @R W9312

Z Type

The Z-axis model has a lineup of 5 types.
Up to 99 axes can be controlled by connecting SBIS series
with each other using dedicated cables.

Travel [mm]

35 50 100 200 300

SBIS Cable (See to SBIS Cables page)
SBIS Communication Cables D9HR10-RC-2
SBIS Cables (with power cord) HR10HR10P-RC-1
SBIS Cables (without power cord) | HR10HR10-RC-1

Specifications
Part Numbermber (-M6) SBIS26-35Z-M6 SBIS26-50Z-M6 | SBIS26-100Z-M6 | SBIS26-200Z-M6 | SBIS26-300Z-M6
Part Numbermber (-INCH) SBIS26-35Z-INCH | SBIS26-50Z-INCH |SBIS26-100Z-INCH|SBIS26-200Z-INCH(SBIS26-300Z-INCH
Travel(mm) 35 50 100 200 300
Stage Size [mm] 120x120 120x120 120%120 120%x120 120%x120
Feed Screw Ball screw diameter | Ball screw diameter | Ball screw diameter | Ball screw diameter | Ball screw diameter
®8mm 2mm lead | @8mm 2mm lead | 8mm 2mm lead ®8mm 2mm lead | 8mm 2mm lead
!:gggg;?éns Positioning Slide Outer rail structure | Outer rail structure | Outer rail structure | Outer rail structure | Outer rail structure
Giude Method Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum
Finish Black anodized Black anodized Black anodized Black anodized Black anodized
Electromagnetic Brake Equipped Equipped Equipped Equipped Equipped
Weight [kg] 5.85 5.85 6.55 9.50 10.45
E{SIS\C/)}BtIiEo:nBO) XFactory default 0.05pum/pulse 0.05um/pulse 0.05pum/pulse 0.05um/pulse 0.05um/pulse
MAX Speed [mm/sec] 10 10 10 10 10
Positioning Accuracy (um) 15 15 20 30 40
Positional Repeatability (um) 3 3 3 6 6
Load Capacity (N) 39.2N (4.0kgf) 39.2N (4.0kgf) 39.2N (4.0kgf) 39.2N (4.0kgf) 39.2N (4.0kgf)
prentem | 04
Moment Stiffness 'Yaw("/N-cm) 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Roll("/N-cm) 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Lost Motion (pm) 3
Backlash (um) 3
Perpendicularity of Motion (um) 30 30 40 50 50
Pitch(")/Yaw(") 50/20 50/20 50/20 55/20 55/20
Sensor Part Number Micro photo sensor: GP1S092HCPIF(Sharp Corporation)
— Limit Sensor Equipped (NORMAL CLOSE)
Proximity Origin Sensor None Equipped (NORMAL OPEN)

Origin Sensor

Equipped (NORMAL OPEN)

Motor / Sensor Specifications

Type 5-phase stepping motor 0.75A/phase (Oriental Motor Co., Ltd.)
Motor Motor Part Number PK525HPB-C4 ([128mm)

Step Angle 0.72°

Power Voltage DC5~24V+£10%

Current Consumption 80mA. or lower (20mA or lower per sensor)
— SBIS26-35 : 60mA or lower (20mA or lower per sensor)

Control Output

NPN open collector output DC30V or lower, 50mA or lower

Output Logic

When shaded: Output transistor OFF (no conduction) : Limit Sensor
When shaded: Output transistor ON (conduction): Origin sensor, Proximity Origin Sensor
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Outline Drawing
SBIS26-**Z-M6

Hexagon socket head cap screw M6 15---47
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Part Number A B c olelo
SBIS26-35Z-M6 352.5 125 17.5 = § =
SBI526-50Z-M6 360 125 25 5
SBIS26-100Z-M6 410 150 50 100 ,_4- mounting slotted hole
SBIS26-200Z-M6 510 | 200 | 100 1016 ,\\f
5BIS26-300Z-M6 610 250 150 16.8 120
SBIS26-**Z-INCH
Hexagon socket head cap screw 1/4-20UNC < 3/8..4 screws
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(Specifications) Controller/ Driver

General Specifications Interface

Power Voltage DC24V GP-IB _
Power Consumption X:0.8A Z:1.0A RS232C o
Operating Temperature 5~40°C USB B
Storage Temperature -20~60°C Ethernet B
Ambient Humidity 20~80%RH (without condensation)

Primary Functions Crenz]

Coordinate Indication ) CEANY -
Range JS-301 -
Max. Travel to Set -134,217,727~134,217,727 JB-401 -
Max. Driving Speed 800,000pps ID-101 -
Min. Driving Speed 1pps SIT-02 -
?ﬁcr:]e(;leration/Deceleration 1~1,000ms IV.ID-400 - - | -
Driver Function (Max. 1 25055%] X Stage is equipped with JOG operation knob

Division)

Driving Current

0.75AA/phase

I/0 Specification

Control Command

Origin Sensor

Controller Function

@)

Proximity Sensor

Number of Control Axes

1 axis/unit

X Up to 99 axes can be driven if
connected by Daisy Chain

configuration.

CW (+) Limit

CCW(—) Limit

Stored Program Control

General Purpose Input

Feedback Control

Circular Interpolation
Control

O (Simplified Control)

General Purpose Output

Control Input

Linear Interpolation
Control

O (Simplified Control)

Control Output

Machine Origin Return

Theoretical Origin Setting

Relative Position Drive

Absolute Position Drive

Jog Operation

O|0 0|00

Position Appointment

Deceleration Stop

Emergency Stop

Speed Setting

Ol|0|0

Driver Function

Micro-step

Motor Free/Hold

O

Port Input

Port Output

AC Adapter

In addition, manual
operation is possible by
knob.

[ce] W9313

The power supply specifications for the SBIS26 series are 24 VDC, 0.8 A for the X-axis type and 1.0 A for the Z-axis type.
Please purchase AC-ADP-2433 or prepare your own power supply.

Specifications

Part Number AC-ADP-2433
JP Yen [¥] 12,000
Product Name AC Adapter
Power Voltage 24V 3.33A

Input Voltage

100-240V 50/60Hz

External Dimensions [mm]

168(L)x77.6(W)x45(H)

Weight [kg]

0.6

Weight does not include AC cable. The weight including AC cable is about 0.8 kg.
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sbis-x_jp

		仕様 シヨウ

		品番 (M6タイプ） ヒンバン						SBIS26-35X-M6		SBIS26-50X-M6		SBIS26-100X-M6		SBIS26-200X-M6		SBIS26-300X-M6

		品番 (INCHタイプ） ヒンバン						SBIS26-35X-INCH		SBIS26-50X-INCH		SBIS26-100X-INCH		SBIS26-200X-INCH		SBIS26-300X-INCH

		価格 カカク						208,000		228,000		238,000		258,000		278,000

		メカ仕様 シヨウ		移動量〔mm〕 イドウ リョウ				35		50		100		200		300

				テーブル面サイズ〔mm〕 メン				120×120		120×120		120×120		120×120		120×120

				送りネジ、移動機構 オク イドウ キコウ				ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ

				移動ガイド イドウ				アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ

				ステージ上面材質 ジョウメン ザイシツ				アルミ		アルミ		アルミ		アルミ		アルミ

				表面処理 ヒョウメン ショリ				黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ

				電磁ブレーキ デンジ				無 ナ		無 ナ		無 ナ		無 ナ		無 ナ

				質量〔kg〕 シツリョウ				3.00		3.00		3.70		4.65		5.60

		精度仕様 セイド シヨウ		分解能　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　(工場出荷時設定は80分割) ブンカイノウ				0.05μm/pulse		0.05μm/pulse		0.05μm/pulse		0.05μm/pulse		0.05μm/pulse

				MAXスピード [mm/sec]				40		40		40		40		40

				位置決め精度〔μm〕 イチ ギ セイド				5		5		10		15		20

				繰返し位置決め精度〔μm〕 クリカエ イチ ギ セイド				3		3		3		6		6

				耐荷重 〔N〕 タイ カジュウ				117N (12.0kgf)		117N (12.0kgf)		117N (12.0kgf)		117N (12.0kgf)		117N (12.0kgf)

				モーメント剛性 ゴウセイ		ピッチング〔″/N・cm〕		0.23		0.23		0.23		0.23		0.23

						ヨーイング〔″/N・cm〕		0.12		0.12		0.12		0.12		0.12

						ローリング〔″/N・cm〕		0.2		0.2		0.2		0.2		0.2

				ロストモーション〔μm〕				3		3		3		5		5

				バックラッシ〔μm〕				3		3		3		3		3

				平行度〔μm〕 ヘイコウ ド				50		50		50		50		50

				走り平行度〔μm〕 ハシ ヘイコウ ド				10		10		10		10		20

				ピッチング〔″〕/ヨーイング〔″〕				25/20		25/20		25/20		30/25		30/25

		センサ		センサ品番 ヒンバン				マイクロフォトセンサ:GP1S092HCPIF(シャープ(株)) カブ

				リミットセンサ				有(NORMAL CLOSE) アリ

				近接原点センサ キンセツ ゲンテン				無 ナ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ

				原点センサ ゲンテン				有(NORMAL OPEN) アリ



		モータ/センサ仕様 シヨウ

		モータ		タイプ				5相ステッピングモータ 0.75A/相 (オリエンタルモーター㈱)

				モータ品番 ヒンバン				PK525HPB-C4 (□28mm)

				ステップ角 カド				0.72°

		センサ		電源電圧 デンゲン デンアツ				DC5～24V±10％

				消費電流 ショウヒ デンリュウ				80mA以下（1センサ当たり20mA以下)
SBIS26-35のみ：60mA以下（1センサ当たり20mA以下) イカ ア イカ

				制御出力 セイギョ シュツリョク				NPNオープンコレクタ出力　DC30V以下50mA以下 シュツリョク イカ イカ

				出力論理 シュツリョク ロンリ				遮光時：出力トランジスタOFF(非導通)：リミットセンサ
遮光時：出力トランジスタON(導通)：原点センサ、近接原点センサ シャコウ トキ シュツリョク ヒ ドウツウ シャコウジ シュツリョク ドウツウ ゲンテン キンセツ ゲンテン















sbis-z_jp

		品番 (M6タイプ） ヒンバン						SBIS26-35Z-M6		SBIS26-50Z-M6		SBIS26-100Z-M6		SBIS26-200Z-M6		SBIS26-300Z-M6

		品番 (INCHタイプ） ヒンバン						SBIS26-35Z-INCH		SBIS26-50Z-INCH		SBIS26-100Z-INCH		SBIS26-200Z-INCH		SBIS26-300Z-INCH

		価格 カカク						309,000		329,000		339,000		359,000		382,000

		メカ仕様 シヨウ		移動量〔mm〕 イドウ リョウ				35		50		100		200		300

				テーブル面サイズ〔mm〕 メン				120×120		120×120		120×120		120×120		120×120

				送りネジ、移動機構 オク イドウ キコウ				ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ		ボールネジ径φ8mm
リード  2mm  ケイ

				移動ガイド イドウ				アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ		アウターレール構造 コウゾウ

				ステージ上面材質 ジョウメン ザイシツ				アルミ		アルミ		アルミ		アルミ		アルミ

				表面処理 ヒョウメン ショリ				黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ		黒アルマイト クロ

				電磁ブレーキ デンジ				有 アリ		有 アリ		有 アリ		有 アリ		有 アリ

				質量〔kg〕 シツリョウ				5.85		5.85		6.55		9.50		10.45

		精度仕様 セイド シヨウ		分解能　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　(工場出荷時設定は80分割) ブンカイノウ				0.05μm/pulse		0.05μm/pulse		0.05μm/pulse		0.05μm/pulse		0.05μm/pulse

				MAXスピード〔mm/sec〕				10		10		10		10		10

				位置決め精度〔μm〕 イチ ギ セイド				15		15		20		30		40

				繰返し位置決め精度〔μm〕 クリカエ イチ ギ セイド				3		3		3		6		6

				耐荷重〔N〕 タイ カジュウ				39.2N (4.0kgf)		39.2N (4.0kgf)		39.2N (4.0kgf)		39.2N (4.0kgf)		39.2N (4.0kgf)

				モーメント剛性 ゴウセイ		ピッチング〔″/N・cm〕		0.4		0.4		0.4		0.4		0.4

						ヨーイング〔″/N・cm〕		0.15		0.15		0.15		0.15		0.15

						ローリング〔″/N・cm〕		0.2		0.2		0.2		0.2		0.2

				ロストモーション〔μm〕				3		3		3		5		5

				バックラッシ〔μm〕				3		3		3		3		3

				運動の垂直度〔μm〕 ウンドウ スイチョク ド				30		30		40		50		50

				ピッチング〔″〕/ヨーイング〔″〕				50/20		50/20		50/20		55/20		55/20

		センサ		センサ品番 ヒンバン				マイクロフォトセンサ:GP1S092HCPIF(シャープ(株)) カブ

				リミットセンサ				有(NORMAL CLOSE) アリ		有(NORMAL CLOSE) アリ		有(NORMAL CLOSE) アリ		有(NORMAL CLOSE) アリ		有(NORMAL CLOSE) アリ

				近接原点センサ キンセツ ゲンテン				無 ナ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ

				原点センサ ゲンテン				有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ		有(NORMAL OPEN) アリ



		モータ/センサ仕様 シヨウ

		モータ		タイプ				5相ステッピングモータ 0.75A/相 (オリエンタルモーター㈱)

				モータ品番 ヒンバン				PK525HPB-C4 (□28mm)

				ステップ角 カド				0.72°

		センサ		電源電圧 デンゲン デンアツ				DC5～24V±10％

				消費電流 ショウヒ デンリュウ				80mA以下（1センサ当たり20mA以下)
SBIS26-35のみ：60mA以下（1センサ当たり20mA以下) イカ ア イカ

				制御出力 セイギョ シュツリョク				NPNオープンコレクタ出力　DC30V以下50mA以下 シュツリョク イカ イカ

				出力論理 シュツリョク ロンリ				遮光時：出力トランジスタOFF(非導通)：リミットセンサ
遮光時：出力トランジスタON(導通)：原点センサ、近接原点センサ シャコウ トキ シュツリョク ヒ ドウツウ シャコウジ シュツリョク ドウツウ ゲンテン キンセツ ゲンテン





コントローラ_ドライバ_jp

		(共通)コントローラ/ドライバ仕様 キョウツウ シヨウ

		一般仕様 イッパン シヨウ

		電源電圧 デンゲン デンアツ		DC24V

		消費電流 ショウヒ デンリュウ		X:0.8A　Z:1.0A

		動作温度 ドウサ オンド		5～40℃

		保存温度 ホゾン オンド		-20～60℃

		周囲湿度 シュウイ シツド		20～80%RH　（結露なきこと） ケツロ



		性能仕様 セイノウ シヨウ

		座標表示範囲 ザヒョウ ヒョウジ ハンイ		-

		最大設定移動量 サイダイ セッテイ イドウ リョウ		-134,217,727～134,217,727

		最大駆動速度 サイダイ クドウ ソクド		800,000pps

		最小駆動速度 サイショウ クドウ ソクド		1pps

		加減速時間 カゲンソク ジカン		1～1,000ms

		マイクロステップ（最大分割数） サイダイ ブンカツスウ		1～250分割 ブンカツ

		駆動電流 クドウ デンリュウ		0.75A/相 ソウ





		機能 キノウ

		コントローラ機能 キノウ		○

		制御軸数 セイギョ ジク スウ		1軸/台 ※デイジーチェインにて最大99軸まで連結可能 ジク ダイ サイダイ ジク レンケツ カノウ

		内蔵プログラム制御 ナイゾウ セイギョ		-

		フィードバック制御 セイギョ		-

		円弧補間制御 エンコ ホカン セイギョ		○（簡易制御） カンイ セイギョ

		直線補間制御 チョクセン ホカン セイギョ		○（簡易制御） カンイ セイギョ

		機械原点復帰 キカイ ゲンテン フッキ		○

		論理原点設定 ロンリ ゲンテン セッテイ		○

		相対位置駆動 ソウタイ イチ クドウ		○

		絶対位置駆動 ゼッタイ イチ クドウ		○

		ジョグ運転 ウンテン		○

		ポジション指定 シテイ		-

		減速停止 ゲンソク テイシ		○

		非常停止 ヒジョウ テイシ		○

		速度設定 ソクド セッテイ		○

		ドライバ機能 キノウ		マイクロステップ

		モータフリー/ホールド		○

		ポート入力 ニュウリョク		-

		ポート出力 シュツリョク		-



		通信インターフェイス ツウシン

		GP-IB		-

		RS232C		○

		USB		-

		Ethernet		-



		オプション

		CJ-200A		-

		JS-301		-

		JB-401		-

		JD-101		-

		SJT-02		-

		MD-400		-

		※ステージ本体にJOGダイアルを装備 ホンタイ ソウビ



		I/O仕様 シヨウ

		原点センサ ゲンテン		-

		近接センサ キンセツ		-

		CW(+)リミット		-

		CCW(-)リミット		-

		汎用入力 ハンヨウ ニュウリョク		-

		汎用出力 ハンヨウ シュツリョク		-

		制御入力 セイギョ ニュウリョク		-

		制御出力 セイギョ シュツリョク		-





cable

		仕様

		品番		HR10HR10P-RC-1		HR10HR10-RC		D9HR10-RC-2

		価格[¥]		9,000		9,000		10,000

		品名 ヒンメイ		SBISケーブル(電源有)		SBISケーブル(電源無) ナ		SBIS通信ケーブル

		ケーブル長さ［m］		1		1		2

		電源		有		無し		‐





ACAdp

		Specifications

		Part Number		AC-ADP-2433

		JP Yen [¥]		12,000

		Product Name		AC Adapter

		Power Voltage		24V　3.33A

		Input Voltage		100-240V　50/60Hz

		External Dimensions [mm]		168(L)×77.6(W)×45(H)

		Weight [kg]		0.6






SBIS Cables

W9313

Various cables for use with the SBIS series are available.
m Cables to connect SBIS series motorized stages to each other
1. HR10HR1O0P-RC-1 is used when the same power supply is shared for connection.

2. HR10HR10-RC-1 is used when connected SBIS stages are powered by separate power supplies.
mD9HR10-RC-2 is a connection cable between the host PC and the SBIS stage.

Specifications

Part Numbermber HR10HR10P-RC-1 HR10HR10-RC-1 D9HR10-RC-2

Price [JP Yen] 9,000 9,000 10,000

Prodcut Name SBIS Cable (with power cord) SBIS Cable (without power cord) SBIS Communication Cable
Cable Lengh [m] 1 1 2

Power wire Equipped None -

Example connect

AC adapter AC-ADP-2433
Ex.)DC24V 3.33A

[
l!ITZG-**X orZ l!ITZIG-**X orz .!ISZF-**X orzZ

Communication Cable
D9HR10-RC-2

Please purchase AC-ADP-2433 or prepare your own power supply.

Connect cable that have power wire Connect cable that have power wire
HR10HR10P-RC-1 HR10HR10P-RC-1

AC adapter AC-ADP-2433
Ex.)DC24V 3.33A

Connect cable that doesn’t

6-**X orZ

!!!6-1*X orZ

HR10HR10P-RC-1

Connect cable that have power wire Connect cable that have power wire
HR10HR10P-RC-1

I
have power wire.
“ (HR10HR10-RC-1)
6—I**X orZ It has to connect every 3

axes by cable that
doesn’t have power wire
like below.

HR10HR10-RC-1

first axis

24[V]
power

Communication Cable  em—

Connect from first axis’s COM
OUT to second axis's COM IN by
connect cable.

Connect from second axis’s COM
OUT to next axis's COM IN by
second axis connect cable.

Connect flow >

@ Confirm the power didn’t connect to power supply connector.
@ Connect SBIS stage to PC by communication cable for SBIS that customized RS232C.
refer to above Figure SBIS Stage connect diagram.

® In second or later case, connect SBIS stage to next SBIS stage by built-in power wire connect cable or cable that doesn’t
have power wire.

@ Turn on power.

HOURS
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Cabling Diagram
HR10HR10P-RC-1

Stage Side (OUT) (10pin)
Connector : HR10A-10P-10P(73)

Stage Side (IN) (10pin)

How to
identify cables

Connector : HR10A-10S-

(male type) 10P(73)
Pin Number ) B Pin Number|
S - Blue(White) ! I Blue(White) 1 =
RXD 5 Yellow(Brown) | : Yellow(Brown)| 2 TXD
SYNC start 5 oreen(Black) | | Green(Black) 3 | gyNC start
FG ;i Black(Green) ! | Black(Green) 4 FG
v 5 Red(Gray) ' ' Red(Gray) 5 Vi
vt 6 Gray(Red) ,  Gray(Red) 5 v+
Vm 7 Pumple(Orange) | | Purple(Orange) 7 N
Ve 8 White(Blue) | I White(Blue) 8 vt
e 9 Brown(Yellow) : I Brown(Yellow) 9 V—
va = Orange(Purple), ' Orange(Purple) 1 v
Case L —_— Case
Stage Side (OUT) (10pin) Stage Side (IN) (10pin)
Connector : HR10A-10P- Connector : HR10A-10S-
10P(73) 10P(73)
(male type) (female type)
Hirose Electric Co., Ltd. Hirose Electric Co., Ltd.
Pin Number . —_—— === - == i Pin Number
= 1 Blue(White) | . Blue(White) 1 RXD
RXD > Yellow(Brown) ! | Yellow(Brown) 2 XD
SYNC start 3 G:Z"((g'ac;‘) ' : Gée:’(‘((f%)— 3 | SYNC start
ed(Gra: ed(Gra
FG 4 Y : | Y 4 FG
= 5 | ! 5 =
- 6 l ! 6 =
i 7 1 | 7 pas
V- 8 White(Blue) | White(Blue) 8 v
V- 9 Brown(Yellow) | ! Brown(Yellow) 9 o
3 0 Black(Green) ! | Black(Green) 10 Ve
T
Case R 'If____ Case
D9HR10-RC-2
PC side(9pin) Stage Side (IN) (10pin)
Connector : 17JE-13090- Connector : HR10A-10P-
02(D8C6)A-CG 10S(73)
(male type) D-sub9pin (f_emale type_)
DDK Ltd., Hirose Electric Co., Ltd.
Pin Numb T T T T T T Pin Number
I Number : 1 Yellow(Brown) 1 EXE
== ; Blue(White) I Blue(White) 2 XD
L)
0] 3 Yellow(Brown) : | 3 -
= I =
4| wnite(Blue) ! I 4
GND 5 X 5 _
Brown(Yellow) 1 . 6 Z
T
& 6 I ' White(Blue) 7 -
= 7 1 T 8 W=
= 8 I 1Brown(Yellow) g v-
I
- 9 1 1 10 =
Case —-————'—'} | S — Case

(have power wire)
HR10HR10P-RC-1

=

(non power wire)
HR10HR10-RC-1

have power wire

O

non power wire

O
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